DISCOVERY

Budoucnost integrace je tady

Systém kombinujici mobilni LiDAR skener na bazi SLAMu a panoramatické fotografie s
velmi vysokym rozlisenim.

Nejsilnéjsi SLAM algoritmus na trhu, nyni k dispozici

s fotografiemi ve vysokém rozliSeni s kamerou

NCTech iStar Pulsar.

Nové moznosti se ZEB Discovery:

« Technologie “Clip and go”: Vas ZEB Horizon
muzete jednoduse nakliknout na batohovou
konstrukci s panoramatickou anténou

« Automatizovany pracovni postup synchronizujici

mrac¢no bod( s presnou fotografii

- Software umoznujici dokonalé obarveni mracna
bod( a automatickou identifikaci objektl

Specifikace skeneru

—_
Dosah 100m
Zorné pole 360° x 270° e =5 =
Tfida ochrany IP 54 e
Zpracovani Post processing E 1
A4 BEl

Hmotnost 9.25kg S o
Intenzita v
Georeferencované snimky v
Naskenovanych bodd za 300,000
sekundu : o o ’
Pocet senzorl 16 ¢
Automaticky start skeneru v
Relativni pfesnost 1-3cm*
Velikost souboru nezpraco- 100 - 200MB /min
vanych
Fotoaparat
Rozméry fotoaparatu 118 x 118 x 191 mm
Snimkova frekvence Az 7 snimk( za sekundu
Objektiv 4 objektivy typu rybi oko, xf / 2,6
Zorné pole 360 x 145 ° +/- 5 stupn
Kryt CNC tvrdy eloxovany hlinik ™

v virtualizing the worlc

Tfida ochrany

P64

Provozni teplota

0 - 40 Celcius

* zavislé na prostredi




